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環境観測技術衛星（ADEOS-II）｢みどりⅡ｣のワイヤハーネスについて

平成１５年１１月１８日
独立行政法人

宇宙航空研究開発機構

(1)ハーネスの諸元
別紙１に｢みどりⅡ｣の電源系系統図を示す。
各ハーネスの諸元を以下に示す。
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(２）ハーネスの束線
別紙２に太陽電池パドルハーネスとパドル駆動機構接続ハーネスの束線図を示す。
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