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原因究明作業の進め方 

 

運用異常発生時の軌道上データ等による事象の把握・整理 

（テレメトリデータ、姿勢データ、軌道データ、加速度データ） 

発生電力低下 姿勢変動 軌道変動 

過去のデータ 

（打上時からのデータ、 

 設計時/開発時のデータ） 

その他のデータによる事

象の整理 

以前発生していた

100W 単位の電力変

動 

宇宙環境 

ＦＴＡ作成 

推定故障部位の洗い出し
(可能性のあるものは全て残す)

発生シナリオの仮説設定
(可能性のあるものは全てあげる)

検証試験・解析の実施 

原因の絞り込み 

原因の特定 

改善策の検討・提案 

見
直
し

事象の整合性確認 

関係の有無を検討 
可能性の大小の判断 

可能性の大小の判断 

今回報告範囲 

機械的な挙動の 

確認 

特徴的な力学的挙動 

についての検討・解析 

 

 

調査 １－２－１ 

平成 16 年 1 月 9 日 

独 立 行 政 法 人 

宇宙航空研究開発機構 

環境観測技術衛星（ADEOS-II)「みどりⅡ」運用異常に関する作業の進め方 



     運用異常に関する原因究明作業の構成

【発生電力低下のトップ事象】
●発生電力が約３分間に約６ｋＷから約１ｋＷに低下 黒字の項目：実施済みの作業項目

（１）１系及び２系がほぼ同期して約１００Ｗの倍数で低下 赤字の項目：実施中または実施予定の作業項目
（２）シャント温度、パドル駆動機構温度が電力低下後に低下 赤字の下線：今回の調査部会で報告する項目

（３）１系及び２系の残存動作回路数はほぼ同数【H15-3-1】 【　】　：調査部会で報告した資料番号
（４）信号ラインは正常【H15-4-2】 （例：　H15-3-1はH15の第３回調査部会の資料番号「調査3-1」）

１００Ｗ単位の電力変動 以前に発生した事象の整理と分類【H15-3-1,H15-4-1】
発生回路の特定と発生メカニズムの推定

姿勢変動 発生電力低下近辺での姿勢データの解析【H15-2-3-2】
発生電力低下近辺での加速度データの解析【H15-2-3-2】
ＦＧＡＮ画像による姿勢解析【H15-2-3-2】
事象Ａ及び事象Ｂの解析【H15-3-1】
事象Ｂで作用した力の推定【H15-4-1】
事象Ａで作用した力の推定

軌道変動 発生電力低下前後の軌道データの評価【H15-2-3-2,H15-3-1】

× FTAによる故障部位の絞り込み【H15-4-2】

× FTAによる故障部位の絞り込み【H15-4-2】

△ 銅ハーネス接続部の帯電/放電試験【H15-3-4,H15-4-3】
パドルハーネス半田接続部の熱特性評価
部分破断した場合の破断モード（破断箇所）の解析【H15-4-2,H15-7-2-1】
機械的挙動の評価

パドル固有振動数の評価【H15-2-3-2,H15-7-2-1】
パドルストロークデータの評価【H15-7-2-1】
ハドル張力データの評価【H15-7-2-1】
パドル温度データの評価【H15-7-2-1】
VMS画像による評価【H15-7-2-1】
振動モードと変形の評価【H15-8-1-2】
振動モードと荷重の評価【H15-8-1-2】
定張力機構動作の評価【H15-8-1-2】

△ ブーム/ハーネス温度特性試験及び熱解析【H15-3-4,H15-4-3,H15-6-3】
ブーム/ハーネス熱サイクル試験【H15-6-3】
ハーネス等の部材特性試験【H15-6-3】
ハーネス高温放置試験
ハーネスのクリープ試験
ハーネスの原子状酸素による劣化特性評価【H15-3-4】
ハーネスの高温状態における耐放射線性評価
ハーネスの結束と電力低下事象の一致性【H15-4-2】
ＭＬＩ帯電試験【H15-4-3】
ハーネス/ＭＬＩ間の帯電/放電試験【H15-4-3,H15-6-3】

× FTAによる故障部位の絞り込み【H15-4-2】
パドル駆動機構が故障の要因となる可能性の検討

× ハーネスの結束と電力低下事象の一致性【H15-4-2】

× テレメトリによる電力制御系の正常動作確認【H15-2-3-2,H15-6-3】
温度テレメトリと故障モードの整理【H15-4-2】
シャントが故障の要因となる可能性の検討【H15-4-2】

× テレメトリによる電力制御系の正常動作確認【H15-2-3-2,H15-6-3】
温度テレメトリと故障モードの整理【H15-4-2】

試験・検査 太陽電池パドル及びシステムハーネスの試験・検査【H15-3-3,H15-4-4,H15-8-1-1】
「みどり」事故反映のPDL設計変更と検証試験【H15-7-2-2,H15-7-2-3】

環境要因 プラズマ環境の影響の評価【H15-3-5-3】

その他の関連事項
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ＦＴＡとそれに伴う解析・検討・試験

その他の発生事象

 2




